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WYKNANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
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D.02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejdtyania i Odbioru Roboét
Budowlanych (STWIORB) & wymagania dotycice wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykopami w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob&udowlanych
(STWIORB) jest stosowana jako dokument przetargowgntraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog €joluja wykonanie wykopow w
gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okségenia zostaty podane w STWIORB D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wysgpujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdrie
stanowit podtae nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych komlstji nawierzchni
podatnych i potsztywnych [12] powinien charaktemyz6 sic grum nasnosci G;. Gdy
podiaze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmwci, naley podiaze
doprowadzt do grupy nénaosci G; zgodnie z dokumentacja projektpwSTWIORB.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w STWIORB D-
02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w STWIORB D-
02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady prowadzenia robot podano w STWIORRDO0.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowch stateczn@& w
calym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzeynikajcych z
nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ichigecia lub innych odspstw od
dokumentaciji projektowej obgia Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozniym
stopniu przydatniei do budowy nasypOw byly odspajane oddzielnie, possb
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uniemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgch, wymaga zgody
Inspektora nadzoru.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowioy by¢ bezpdrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad. Olnkpektor nadzoru dopc
czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, aygie odpowiednio zabezpieczprzed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycgace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdétrobiemnych
powinno spetni@ wymagania, dotyegce minimalnej wartéci wskanika zagszczenia
(Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach
zerowych roboét ziemnych

Minimalna warta¢ Is dla

Strefa innych drég
korpusu kategoria ruch| kategoria
KR3-KR6 | ruchu KR1-
KR2
Godrna warstwa o gruloi 1,00 1,00

20 cm

Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni robgt
ziemnych

1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowydie spetniaj
wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni
nalezy je dogsci¢ do wartdci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartdsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢
osiagnicte przez bezpwednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to nalgodjc srodki
w celu ulepszenia gruntu podly umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadb
wskaznika zagszczenia. Mgliwe do zastosowanidrodki, o ile nie g okreslone w
STWIORB, proponuje Wykonawca i przedstawia do akagplnspektorowi nadzoru.

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot
ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modutu adksznia E zgodnie z PN-
02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbo
warstwy gruntu (nadktadu) powsgj rzednych robot ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwila przystipienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si
po nim jedynie ruch maszyn wykomnaych & czynné¢ budowlan. Moze odbywé si¢
jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spaywpdiszkodzé powierzchni
korpusu.
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Naprawa uszkodze powierzchni robét ziemnych, wynikaych z
niedotrzymania podanych powsj warunkow obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzenigodndgci z
wymaganiami okrdonymi w dokumentacji projektowej i STWIORB. W ceagontroli
szczegOla uwag; nalery zwrdock na:

a) sposob odspajania gruntow nie pogassyach wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robpbiich zakéaczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug agm okreslonych w
pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB @21 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nT (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB BO21 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w STWIORB D-
02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp badktad, obejmujce:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezievytadunek,

- za tadunek i odwiezienie gruntu na skladowisko odpa wraz z
unieszkodliwieniem

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

- zagszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiarow i bad#aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,
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- wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

9.3. Sposab rozliczenia robot tymczasowych i praocwarzyszcych

Cena wykonania robot okilenych niniejsa OST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania robot podstawowych, alespie
przekazywane Zamawigemu i 8 usuwane po wykonaniu robot podstawowych, np.
oznakowanie i utrzymanie robot,

- prace towarzysge, ktére s niezlzdne do wykonania robdét podstawowych,
niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodezyyge/czenie i inwentaryzacja
robot itp.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 10.
Uwaga:

Wszelkie roboty gje w STWIORB natg wykon& zgodnie z DokumentacProjektovy
w oparciu o aktualnie obowzujce przepisy.



