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D-01.02.04 Roboty rozbiérkowe

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Gyinia i Odbioru Robot
Budowlanych (STWIORB)swymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robot
drogowych, bramowych i mostowych zwizanych z rozbiérk elementéw drog,
ogrodzé i przepustow.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i @dbirobét Budowlanych
(STWIORB) stanowi dokument przetargowy i kontrakyoprzy zlecaniu i realizaciji
robot.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z rozbiork
- warstw nawierzchni,
- kraweznikow, obrzey i opornikow,
- $ciekow,
- chodnikow,
- ogrodzé,
- barier i poeczy,
- znakow drogowych,
- przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w STOWRB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialdbw, pozyskiwania, stanu wiagropo
rozbidrce i sktadowania, podano w STWIORB D-M-000@0,Wymagania ogoélne” pkt
2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbidrceppistéw mog by¢ wykonane z
drewna lub rur stalowych w postaci:
- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skfadaych s¢ z lezni z bali (np.
12,5 x 12,5 cm), nog z kragziakow (np. 7,6 x 7,6 cm),een (np. 3,2 x 12,5 cm) i
pomostu z desek,
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- rusztowa drabinowych, sktadagych s¢ z drabin (np. diugiei 6 m, szerokéci 52
cm), usztywnionych skeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérych elalech
(np. 3,2 x 6,3 cm) uktadaespomosty z desek,

- przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalow§relinicy od 38 do 63,5 mm, o
wymiarach klatek okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskichtk&larusztowaniowych (np. z rur
stalowychsrednicy 108 mm i &ownikow 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o
wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

- rusztowa z rur stalowychérednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w
ramownice i kratownice.

Rusztowanie naky wykon& z materialbw odpowiadagych nastpujacym
normom:

- drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [BIN-D-96002 [3] lub innej
zaakceptowanej przez Inspektora nadzoru,

- rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5]lubngj zaakceptowanej przez
Inspektora nadzoru,

- katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inngaakceptowanej przez
Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania robot zwranych z rozbidrk elementow drdg, ogrodiei
przepustow mze by wykorzystany sprg podany pordej, lub inny zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru:

- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody ezarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki
Materiat z rozbidérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DV0.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drég, ogrodlzerzepustéw obejmajusungcie z
terenu budowy wszystkich elementow wymienionych Wt [l.3, zgodnie z
dokumentagj projektows, STWIORB lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.

Jali dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasyentaryzacyjnej lub/i
rozbidérkowej, Inspektor nadzoru m® polect Wykonawcy sporgdzenie takiej
dokumentaciji, w ktérej zostanie okleny przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mama wykonywa& mechanicznie lubecznie w sposob
okreslony w STWIORB lub przez Inspektora nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastaesosyn frezarek drogowych,
nalezy spetné warunki okrglone w STWIORB D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robét rozbidrkowych przepustu agldokona:

- odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przedoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje; ©idzysk&, w sposob gczny lub
mechaniczny z ew. przeciem petoéw zbrojeniowych i ich odgtiem,

- demontau prefabrykowanych elementéw przepustow (np. rutementow
skrzynkowych, ramowych) z uprzednim oczyszczeniepoirs i czsciowym
usungciu faw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkierowych itp. przy zatéeniu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementow, przewidziangch powtornego iycia
(z zaprawy, kawatkdw betonu, izolacji itp.) i icbgortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnycoysuwane
bez powodowania zbinych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagic
wiasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okééone w STWIORB
lub wskazane przez Inspektora nadzoru.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z STWIORB st&¢ wtasndcia Wykonawcy,
powinny by usunete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementoéw drogrodzé i przepustow
znajdupce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenigmjojektows beda wykonane
wykopy drogowe, powinny lytymczasowo zabezpieczone. W szczegdnoalery
zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych
nalezy wypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagegjo terenu i
zagsci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w STWIORB D-02.00.00 ,Roboty
ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci roboét rozbidrkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie kompl&tiavykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzehaentow przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypelnigego ewentualne doty po usetych elementach
nawierzchni, ogrodze i przepustéw powinno spetdiaodpowiednie wymagania
okreslone w STWIORB D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows robot zwiazanych z rozbiork elementow drég i ogrodae
jest:
- dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i
poreczy - m (metr),
- dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
- dla przepustow i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyckelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania
0golne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrdoi podano w STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidviielu ponownego jejaycia,
Z utazeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki krawznikow, obrzey i opornikow:
- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
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- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorkiscieku:

- odstonkcie scieku,

- reczne wygcie elementéwciekowych wraz z oczyszczeniem,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidnkicelu ponownego jego
uzycia, z ut@zeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- uzupetnienie i wyrGwnanie podia,

- zaladunek i wyw0z materiatow z rozbiorki,

- uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

- reczne wygcie piyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichy materiatdw
chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegaycia,
Z utazeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

- demonta elementow ogrodzenia,

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

- zasypanie dotow po stupkach z gzszczeniem do uzyskania s 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidnkicelu ponownego jego
uzycia, z ut@zeniem w stosy na poboczu,

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
uporzdkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiorki barier i pagczy:
demonta elementow bariery lub perzy,

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

- zasypanie dotow po stupkach wraz z ¢gsagzeniem do uzyskania*s1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- uporadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiorki znakéw drogowych:

- demonta tablic znakow drogowych ze stupkow,

- odkopanie i wydobycie stupkow,

- zasypanie dotow po stupkach wraz z ¢gsagzeniem do uzyskania*s1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- uporadkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

- odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umacie,

- ew. ustawienie rusztowa ich p&niejsze rozebranie,

- rozebranie elementow przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zsgczeniem do uzyskania wymaganego
wskaznika Is,
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- uporadkowanie terenu rozbiorki.

9.3. Sposab rozliczenia robot tymczasowych i praocwarzyszcych

Cena wykonania robot okilenych niniejsza STWIORB obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania robo6t podstawowych, alespie
przekazywane Zamawigemu i 8 usuwane po wykonaniu robot podstawowych, np.
oznakowanie i utrzymanie robot,

- prace towarzysge, ktore s niezlzdne do wykonania robdét podstawowych,
niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodezyyge/czenie i inwentaryzacja
robot itp.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[1] PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne tglas

[2] PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

[3] PN-D-96002 Tarcicadciasta ogolnego przeznaczenia

[4] PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naaogor
0golnego stosowania

[5] PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagmnione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

[6] PN-H-93401 Stal walcowana.akowniki rownoramienne

[7] PN-H-93402 Kitowniki nierdownoramienne stalowe walcowane na
goraco

[8] BN-87/5028-12 Gwedzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

[9] BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

[10 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymaga

badania

10.2. Inne dokumenty

[1] Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrémmdowiska (tekst jednolity Dz.
U.z 2018 r., poz. 799),

[2] Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadaekdt jednolity Dz. U. z 2018 r., p6z.
992),

[3] Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu cz§ato porzadku w gminach. (tekst
jednolity Dz. U. z 2017 r., poz. 1289 z4mozm.),
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[4]

[5]

[6]

[7]

[8]

[9]

Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 9 grudnia 2014 r. w sprawie kapalo
odpadéw (Dz. U. z 2014 r., 1923),

Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie riiza
odpadodw i iléci odpadow, dla ktérych nie ma obazku prowadzenia ewidencji
odpadoéw (tekst jednolity Dz. U. z 2016 r., poz.,93)

Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy ajd
odpadodw, ktore posiadacz odpadow zenq@rzekazywa osobom fizycznym lub
jednostkom organizacyjnym, nieedacym przedsibiorcami, do wykorzystania na
ich witasne potrzeby. (Dz. U. Nr 74, poz. 686),

Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzenistawy - Prawo ochrony
srodowiska, ustawy o odpadach oraz o zmianie nigktoustaw (Dz. U. 2001 nr
100, poz. 1085 z @d. zm.),

Ustawa z dnia 11 maja 2001 r. o obgzkach przedsbiorcow w zakresie
gospodarowania niektorymi odpadami oraz o optaoselyktowej (tekst jednlity z
2016 r., poz. 1478),

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania robot widaych (Dz. U.
Nr 47, poz. 401).

Uwaga:

Wszelkie roboty gfe w STWIORB natg wykon& zgodnie z DokumentacProjektovy
w oparciu o aktualnie obowzujce przepisy.



