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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Gyinia i Odbioru Robot
Budowlanych (STWIORB) & wymagania dotycice wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i @dbirobét Budowlanych
(STWIORB) stanowi dokument przetargowy i kontrakyoprzy zlecaniu i realizaciji
robot.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czyndoiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu
odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej p@azenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@mowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokaciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysdkavego punktow gtdbwnych osi
trasy i punktow wysokgiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ma@zenie 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrach przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzemiyznaczenia osi
obiektu i punktéw wysok&ziowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, ackrich
przed zniszczeniem, oznakowanie w Sposob utafeyajpdszukanie i ewentualne
odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiekbntikr, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasynkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w STWiORB-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogdlne wymagania dotygze robot podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skiadowania
podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolnet gk

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalestosowa pale drewniane z
gwozdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowadiumasci okoto
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramobot ziemnych, w gsiedztwie
punktéw zatamania trasy, powinny raigednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5
do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowad paliki drewnianerednicy
od 0,05 do 0,08 m i dtugoi okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isiaie]
nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprz:t stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejiaw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vma przewozi dowolnymisrodkami
transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DOVD0.00
~Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Roboty naley wykonywa& zgodnie z wymaganiami ,Rozpadzenia Ministra Spraw
Wewretrznych | Administracjil z dnia 9 listopada 2011 w. sprawie standardéw
technicznych wykonywania geodezyjnych pomiarow agyynych i wysokéciowych
oraz opracowywania i przekazywania wynikow tych pmdw do pastwowego zasobu
geodezyjnego i kartograficznego (Dz. U. Nr 263,.(d&72 z dnia 7 grudnia 2011 r.), a
tam, gdzie wymagania funkcjoragych do dnia 08.06.2012 r . instrukcji i wytycznych
GUGIK nie stoj w sprzeczngri z w/w Rozporadzeniem, zgodnie z wymaganiami tych
instrukciji.

Prace pomiarowe powinny &y wykonane zgodnie z oboyzujacymi
Instrukcjami GUGIK (od 2 do 8).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego
dane zawierage lokalizacg i wspotrzdne punktow gtdbwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialty dostarczone przez Zamawego, \WWykonawca powinien
przeprowadai obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegotowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagz odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawdnspektora nadzoru o
wszelkich bédach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych traisyiub) reperow
roboczych. B¢dy te powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacii
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Yeeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywiste rg@ne terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadémo tym Inspektora nadzoru.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinng lzmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru. \§eig roboty dodatkowe,
wynikajace z ranic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora nadzoostan wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora nadoaneacza,ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obeiy Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przepdiisora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkitgrednie osi trasy mugz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia oHtegace w sposob wydamy i jednoznaczny
charakterystyk i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzsowinny by
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych
i ich oznaczé w czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostan zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dgzdgo prowadzenia robot, to
zostan one odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne pdéavidtowe] realizaciji
robot naleéa do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osaesy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane
w sposob trwaly, przy ayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azek
dowiazane do punktow pomocniczych, padmych poza granic robot ziemnych.
Maksymalna odlegkt pomidzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeno
przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkt miedzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w
terenie ptaskim powinna wyn@sb00 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim
powinna by odpowiednio zmniejszona, zaftee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zaganych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzygz/ch. Jako repery robocze mma wykorzysta
punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak
takich punktow, repery robocze nafezalary¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikoéw stalowych, osadzonych w grenw sposob wykluczagy
osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd
niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/kmostipc niwelacg podwojra w
nawigzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcjprojektows oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamge@p, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoeej w dokumentacji
projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
paosrednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz
nie rzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej wasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog:dRe niwelety punktdw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowe].

Do utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ materiatdbw wymienionych w
pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca
roboét zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsnonych poza granic
robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi
nasypow i wykopdéw na powierzchni terenu (Gkeaie granicy robot), zgodnie z
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dokumentagj projektowa oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach cagatkwanych przez Inspektora
nadzoru.

Do wyznaczania kragdzi nasypoéw i wykopow naly stosowa dobrze
widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalg stosowa w przypadku nasypoéw o
wysokaici przekraczajcej 1 metr oraz wykopow g¢bszych ni 1 metr. Odlegtéc
miedzy palikami lub wiechami nalg dostosowa do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odlegib ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumenigajojektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie
poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow oké&jacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétio

przyczotkow i filarow mostéw i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prageka powinna zawieta
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczetych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie
5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley wykonywa& zgodnie z wymaganiami ,Rozpaexdzenia
Ministra Spraw Wewetrznych | Administracjil z dnia 9 listopada 2011w.sprawie
standardéw technicznych wykonywania geodezyjnychmipmbw sytuacyjnych i
wysokaciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikéwh pomiarow do
panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (DAr 263, poz. 1572 z dnia
7 grudnia 2011 r.), a tam, gdzie wymagania funkajgych do dnia 08.06.2012 r .
instrukcji i wytycznych GUGIK nie stqjw sprzeczn&ci z w/w Rozporzdzeniem,
zgodnie z wymaganiami tych instrukcji. i wytyczny@UGIK (2,3,4,5,6,8) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DOMB0.00 ,Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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Obmiar robot zwizanych z wyznaczeniem obiektdéw jestdtda obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania
0golne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior rob6t zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie
szkicoéw i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy pfatrici podano w STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasnktow wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyytyazeniem dodatkowych
przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroch przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ robot zwazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauyv
koszcie robot mostowych.

9.3. Sposab rozliczenia robot tymczasowych i praocwarzyszcych

Cena wykonania robot okilenych niniejsza STWIORB obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania robot podstawowych, alespie
przekazywane Zamawigemu i 8 usuwane po wykonaniu robot podstawowych, np.
oznakowanie i utrzymanie robot,

- prace towarzysge, ktore s niezlzdne do wykonania robdét podstawowych,
niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodezyyge/czenie i inwentaryzacja
robot itp.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzdzenia Ministra Spraw Wewtrznych | Administracjil z dnia 9 listopada
2011 r. w sprawie standardow technicznych wykonyavgeodezyjnych pomiarow
sytuacyjnych i wysokaiowych oraz opracowywania i przekazywania wynikigah
pomiarow do pastwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (DNr 263,
poz. 1572 z dnia 7 grudnia 2011 r

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykarye prac geodezyjnych.
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3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopua, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjpldGiK 1983.

STWIORB DM00.00.00 Wymagania ogolne

©oo~NOo oA

Uwaga:

Wszelkie roboty gfe w STWIORB natg wykon& zgodnie z DokumentacProjektovy
w oparciu o aktualnie obowzujce przepisy.



